B) Polynomické, racionalni lomené a mocninné funkce

§1. Konstantni a linearni funkce

Def.: a) Necht' b U R. Funkci f: y = b nazveme konstantni funkci.
b) Necht' a, bL1 R, a# 0. Pak funkci f:y = ax + b nazveme linearni funkci.

Pozn.: Velmi Casto se konstantni funkce chape jako specialni ptipad linearni funkce pro
a=0.

Pozn.: a) Defini¢énim oborem konstantni i linearni funkce je R.
Oborem hodnot konstantni funkce je {b}.
Oborem hodnot linearni funkce je R.
b) Grafem konstantni funkce je piimka rovnobézna s osou x.
Grafem linearni funkce je pfimka, kter4 neni rovnobéZna s osou x ani s osou y.

Necht' f:y = ax + b, a# 0 je linearni funkce. Pak plati:
1) b =0 =>fjelicha
b # 0 => fneni ani sud4, ani licha
2) a > 0 => fje rostouci
a < 0=> fje klesajici
3) fneni ani shora, ani zdola omezena
4) fnema extrémy
5) fneni periodicka
[Dk.: ]

Pozn.: Geometricky vyznam koeficientl a,b u rovnice linedrni funkce f:y = ax + b:

}b fl0)=a.0+b=>b
: : b = hodnota funkce v bodé 0

V=0 _ax,tb—ax —b _a(x,—x)

i l‘gO’ = =a
S Ly X TN Xy X X, =X
e a ... smérnice ptimky dané rovnici y = ax + b
o %x, X2
o a= fo) = f(x)
X T

a ... smerovy dhel

Pt.:  Funkce signum:
y=sgnx -1 pro vSechna x UR’
fix) = Oprox =0
1 pro viechna x LIR*
H(f) = {-1;0; 1}

Funkce signum ma neostré extrémy, neni periodicka, je licha, neklesajici, omezena.



Def.:

Pozn.:

Pozn.:

§2. Kvadraticka funkce

Necht a,b,c I R, a#0.Pak f:y = ax’ + bx + ¢ nazyvame kvadratickou funkei.

a) Defini¢nim oborem kvadratické funkce je R.
b) Grafem kvadratické funkce je parabola.

Necht f:y = ax’, a# 0 je kvadratickd funkce. Pak plati:

1) obor hodnot
2) parita
3) monotdénnost

4) omezenost
5) extrémy

6) periodicita

Sy=xt2f2 \ yextz

[Dk.: ]

a>0
H(f) = l(()Jr
suda
x [ (—00;0) .. .klesajici
x U (0;00)...rostouci
zdola omezena
shora neomezena

ostré minimum v bodé xo =0

neperiodicka

a<0

H(f) = R07
suda
x [ (—00;0) ...rostouci
x L (0500)... klesajici
zdola neomezena
shora omezena

ostré maximum v bodé€ xo =0

neperiodicka

y=-x2 [ y=2-¥"2

Vlastnosti obecné kvadratické funkce f:y = ax® + bx + ¢, a# 0 vySetiujeme
doplnénim na tplny Ctverec:

y=ax2+bx+c=a(x2+2x+£):a(x+i)2+c__
a 2a

a

b2
a

Necht f:y = ax’ + bx + ¢, a# 0 je kvadraticka funkce. Pak plati:

1) obor hodnot
2) parita

3) monoténnost

4) omezenost

5) extrémy

6) periodita

a>0
2

H() = (c- 2 o)
4a
obecné neni suda ani licha

x U (—00;—£> ...klesajici
2a

x (—i; 00)...rostouci
2a

zdola omezena
shora neomezena

L. . b
ostré min.v bod€ x = -—
2a

neperiodicka

a<0
2
H() = (- - )
4a

obecné neni suda ani licha

b
x U (-00;-—) ...rostouci
2a

x ¢ —i; o) ...klesajici
2a

zdola neomezena
shora omezena

., . b
ostré max.v bodé x = -—
2a

neperiodickd



Pozn.: Grafy parametrického systému funkci f:y = ax’ + bx + ¢
Parametr a:  a > 0 parabola oteviena nahoru
a < ( parabola oteviena dola
vliv na roztaZeni paraboly
Parametr ¢:  parabola se posouva po ose y
Parametr b:  posun po ose x, ale i po ose y



Def.:

Def.:

Pozn.:

Pozn.:

Def.:

Def.:

Pozn.:

§3. Polynomy

Polynomem (redlnym polynomem s 1 proménnou) nazyvame kazdy vyraz P(x) tvaru:
P(x) = ap" + an X+ .+ ad + ajx + ap, kde a; L R; i U {0;1;...;n}, n UN.
Cisla a; se nazyvaji koeficienty polynomu P(x).

S¢itance ax' nazyvame ¢leny polynomu P(x).

Je-li a, # 0, ¢islo n se nazyva stupenl polynomu a oznacujeme n = st (P(x)).

Je-li a; = 0 pro vSechna i Ll {0;1;...;n}, pak klademe st (P(x)) = -0 a P(x) se nazyva
nulovym polynomem. Oznacujeme jej 0(x).

Je-li a,, = 1, nazyva se P(x) normovanym polynomem.

Polynom stupné 0 nazyvame konstantni.
Polynom stupné 1 nazyvame lineérni.
Polynom stupné 2 nazyvame kvadraticky.
Polynom stupné 3 nazyvame kubicky.

a) MnoZinu vSech polynomt proménné x oznac¢ime R[x].
MnoZinu vSech polynomi proménné x stupné nejvyse n znac¢ime Ry[x].

b) Kazdému polynomu stupné n Ize piifadit uspotfddanou (n + 1)-tici jeho koeficientl:
lan; an-s; -..; ar; ap] Toto zobrazeni je prosté.

¢) Polynomy P(x) a Q(x) se rovnaji a zapisujeme P(x) = Q(x), prave tehdy, kdyZ jsou
oba stejného stupné a shoduji se koeficienty odpovidajicich si ¢lent.

Necht' P(x) a Q(x) LI R[x] (jsou polynomy). Pak P(x) + Q(x); P(x) — Q(x); P(x) . Q(x)
jsou rovnéz polynomy a plati:

st(P(x) = Q(x)) < max {st(P(x)), st(Q(x))}

st(P(x) . Q(x)) = st(P(x)) + st(Q(x))

a) Na mnozin¢ R[x] definujeme sCitani a od¢itani obvyklym zptsobem: s¢itime nebo
odcitame koeficienty u odpovidajicich si mocnin proménné x.

b) Pti nasobeni nasobime kazdy ¢len jednoho polynomu kazdym ¢lenem druhého
polynomu a vzniklé sou€iny secteme.

Véta o déleni dvou polynomi se zbytkem:
Necht’ A(x), B(x) U R[x] a B(x) # 0(x). Pak existuje pravé 1 dvojice polynomi Q(x),
R(x) U R[x] tak, Ze plati:

A(x) =B(x) . Q(x) + R(x), kde R(x) = 0(x) nebo st(R(x)) < st(B(x))

Polynom Q(x) z pfedchozi véty se nazyva netplny podil a R(x) zbytek pii déleni
polynomu A(x) polynomem B(x).

Necht’ A(x), B(x) U R[x]. Rekneme, e polynom B(x) dé€li polynom A(x), pravé kdyz
existuje polynom C(x) [ R[x] tak, Ze plati: A(x) = B(x) . C(x). Zapisujeme B(x) | A(x).

a) Zbytek pii déleni polynomu A(x) polynomem B(x) je nulovy polynom 0(x).
b) Jestlize B(x) | A(x) a st(A(x)) # 0 =>st(B(x)) < st(A(x)).

¢) Jestlize st(B(x)) = 0 => B(x) | A(x).

d) Jestlize st(A(x)) =st(B(x)) L Cc U R = {0} : A(x) =B(x).c=>B(x) | A(x).
e) Jestlize B(x) | A(x) L Cc R — {0} =>(B(x).c)|AX).



Kofeny polynomu

Def.: Necht P(x) U R [x], P(x) = axX" + api X" + ... + aox® + aix + ap Necht' ¢ L R je
libovolné ¢islo.
Hodnotou polynomu P(x) v &isle (v bod¢€) ¢ nazyvame realné ¢islo P(c).
P(c) = a,c" + ap 1+ .+ ard® + ajc + ao.
Cislo ¢ U R nazveme kofenem polynomu P(x), praveé kdyz P(c) = 0.

Pozn.: a) Je-li P(x) = O(x), pak jeho kofenem je kazdé realné cislo.
b) Je-1i P(x) = ay, ap # 0, pak polynom neméa zadny koten.
c)Je-li P(x) = a;x + ap; a; # 0, pak polynom mé praveé 1 kotfen ¢ = - a—o.
al
d) Hodnotu polynomu a zjisténi, zda ¢islo ¢ je kofenem, ur¢ujeme Hornerovym
schématem.

Necht’ P(x) U R [x]. Pak plati:
Cislo ¢ U R je kofenem P(x) <=> (x — ¢) | P(x).

Def.: Necht P(x) [J R [x] a cl] R je jeho kofen.
Lineédrni polynom (x — ¢) nazyvdme kofenovym Cinitelem (pfisluSnym kofenu c).

Pozn.: Podle V.3.3. je kazdy polynom délitelny v§emi svymi kofenovymi Ciniteli.

Necht P(x) LI R [x], ¢ U R je jeho kofen.
Pak existuje polynom Q(x) [J R [x] : P(x) = (x — ¢) . Q(x).

pistedek.: Je-1i sSt(P(x)) =n =1, pak st(Q(x)) = n — I a jeho koeficient u nejvyssi mocniny
(n-1)-vaje a,.

Pozn.: Koeficienty polynomu Q(x) z V.3.4. ur¢ime Hornerovym schématem.
(viz 1.ro¢nik IV. Kapitola §19). Takto lze ur¢it i koeficienty netdplného podilu a
zbytek pfi déleni polynomu linearnim polynomem.

Def.: Necht P(x) LI R [x], ¢ U R je jeho koten a k L1 N.
Cislo ¢ J R nazyvame k-ndsobnym kotfenem polynomu P(x), pravé kdyz plati:
(x— )| P(x) L (x—0)*"" nedéli P(x).

Pozn.: a) Jestlize plati (x — o | P(x), pak fikdme, Ze c je alespon k-ndsobnym kofenem
polynomu P(x).
a) Pro k=1 nefikdme jednonésobny, ale jednoduchy kofen.
b) Nékdy misto k-ndsobny koten fikame kofen nasobnosti .

Necht P(x) [J R [x], ¢ U R je jeho k-nasobny kofen.
Pak CQ(x) U R [x] tak, Ze: P(x) = (x — c)k Q) L Q(c) #0
Plati to i jako ekvivalence.

pistedek.: Je-1i St(P(x)) = n =1,k < n,pak st(Q(x)) = n — k a jeho koeficient u nejvyssi mocniny

(n—k -td) je an,

Pozn.: Koeficienty polynomu Q(x) z V.3.5. ur¢ime také Hornerovych schématem, které
pouzijeme k-krat.



Pozn.:

Pozn.:

Pozn.:

Kazdy polynom P(x) [J R [x], pro nézZ st(P(x)) = n = 0, ma v mnozin¢ R nejvyse n
kotent. ((V mnoZin¢ komplexnich ¢isel C je pravé n kotfend, pocitdme-li kazdy kofen
tolikrat, kolik je jeho nisobnost.))

Kazdy kvadraticky polynom ma nejvyse 2 realné koteny.

Vietovy vztahy polynomu

a) Necht x;, x, jsou kofeny kvadratického polynomu x* + px + g resp. ax” + bx + c.
Pak metodou porovnani koeficientii dostadvame tzv. Vietovy vztahy pro kofeny
kvadratického polynomu nebo resp. kvadratické rovnice:

X+px+qg=x-x)(x—x) ax’* + bx + ¢ = alx —x)(x — x,)
x1: p:-xl_x2:>—p:xl+x2 xlzb:a(_xl_xz):>-b|a=xl+x2
X q =xx X =alnx) =>cla=xx,

b) Obdobné vztahy dostaneme i u kubického polynomu a;x’ + a,x* + a.x + a, s kofeny
x]) -XZ) x3-

axX’ + axX’ + axx + ap = ax(x — x)(x — x)(x — x3)

3
Xl = (XX x) => -l a3 =X H X X5 ) x
i=1
x'iar = as (0x X +X0x) => a0 az = XX T X1X3 XX

3
X ay = as (-X0x) => -Ag | @3 = X1X0X5 = T x,
i=1

Vietovy vztahy (Newtonovy vztahy):

Necht P(x) = a,x" + a,. X" + ... + a,x* + a;x + a, je polynom stupné n, ktery m4

v mnozin¢ R pravé n kotent x,, x,, ..., x, (kazdy kotfen pocitame tolikrat, kolik je jeho
nasobnost). Pak plati:

a n

n-1 _ —

—— =Xt t+txt+...+tx,= E X;
a i=1

n

a. n
R = G L X 00 L X, S Y x X
a, ip=l

i) <iy

a

. n
= XX Xt XX XX+ Tt X1 Xk, XXy = in X,

1 b Ik

k n—-k

(-1
Cln . iy 50y 50 =1
i) <ip <...<iy

a, n
n Gy _ _
1) —=xxx3..x, = N X;
a, i=1

[Dk.: ]

n)_ n!
k) (n—k)k!
soucin nékterych k Cisel vychazejici z n-tice x;_x,, ..., Xxn.

V k-tém Vietové€ vzorci je ( s¢itanct, kazdy s¢itanec vznikne jako



Pozn.:

Pozn.:

Dusledek.:

Pozn.:

Pozn.:

Hledani racionalnich kofenli polynomil s racionalnimi koeficienty

a) MnozZinu vSech polynomt s racionalnimi koeficienty oznacime Q [x], s celymi
koeficienty Z [x].

b) Cela tato Cast vychazi jiz z dokdzanych tvrzeni hledani racionalnich kotfenti
algebraické rovnice v 1.ro¢niku, IV. Kapitola, paragraf 19.

Necht' P(x) LI Q [x], ¢ LU R je jeho kofen. Ozna¢me n nejmensi spole¢ny nasobek
jmenovateli vSech koeficientli polynomu P(x).

Pak c je koten polynomu T(x) U Z [x], kde T(x) = n . P(x).

[Dk.: ]

Podle ptedchozi véty Ize hledani kofenti polynomt s raciondlnimi koeficienty pievést
na hledani kofent polynomu s koeficienty celymi.

Necht P(x) U Z [x], P(x) = @ + ap X + ... + @ + ax + ay, an 20, a; U Z,

i U {0; 1; ...; n}. Necht racionalni ¢islo ¢ = 1, rZ;s LUN,D(rs)=1je
s

koren P(x).
Pak plati: r|ay L s|a,
[Dk.: 1.ro¢nik IV .kapitola V.19.1.]

a) Je-li ¢ U Z kotfenem P(x) Ll Z [x], pak plati: ¢ | ao.
b) je-li P(x) [J Z [x] normovany (a, = 1), pak je jeho kazdy racionalni koien celé ¢islo.

Necht’ racionalni ¢islo ¢ = r ,rUZ, s UN,D(r,s) =1 je koten P(x) LI Z [x].
s

Necht’ m je pevné celé ¢islo.
Pak plati (r — ms) | P(m).
[Dk.: 1.ro¢nik IV .kapitola V.19.2.]

V.3.10. se uziva hlavné v polynomu prom =+ 1: (r—s)|P(1)
(r+s)[P(-1)

Pomoci V.3.9. a V.3.10. Ize snadno urcit v§echny racionélni kofeny polynomu P(x)
s celymi koeficienty:
1) Nalezneme vSechny celociselné délitele r absolutniho ¢lenu q,,.

2) Nalezneme vSechny pfirozené d¢litele s vedouciho ¢lenu a,.
3) Utvotime vSechny zlomky tvaru r ,D(r,5)=1.
s

4) Hornerovym schématem ur¢ime P(1), ptip. P(-1),... (¢isla 1, -1,... mohou byt
kofeny).

5) Podle splnéné podminky (r —s) | P(1), ptip. (r + 5) | P(-1),... vySkrtdme ty zlomky
r , které nemohou byt koteny.
s

6) Ostatni zlomky vyzkousime Hornerovym schématem, zda jsou kofeny dané¢ho
polynomu.



Disledek.:

Pozn.:

Rozklad polynomu v redlném oboru

Necht’ P(x) LI R [x], P(x) = apx" + @ X" + ... + axx® + asx + ap, kde st(P(x)) = 1.
Pak P(x) Ize vyjadfit jako soucin polynomii 1. a 2. stupn¢ a koeficientu a,, :
P(x)=a,(x-c)" (x=c2)"... (x=¢)" (’ +pix+qp° (’ +px+q)”° ...

e & +px +q)",
kde ¢y, ¢,, ..., ¢; jsou vSechny jeho redlné rtizné koteny s ndsobnostmi &, k,, ..., k; LI N;
Pis Pas oos Ps @15 Gy --., s jsOu redlna Cisla, ry, ry, ..., rs U N, s U N.

Polynomy o + pix +q), (F +px+q), ..., (& + px + g5) jsou kvadratické
polynomy se zapornym diskriminantem. Uvedeny rozklad je az na potradi Cinitelt
jednoznacny a plati st(P(x)) =k, + k, + ... + ki +2(r; + r, + ... +1y).

Jestlize a; = ib,, a, % ib,, ..., a; £ ibs jsou vSechny navzajem razné dvojice
komplexné sdruzenych kotfentli s nasobnostmi ry, 1>, ..., 1y, P(x) miiZeme psat ve tvaru:
Px)=a,(x—c)" (x—c)"... (x=c)" [(x—ap’+b/1" [(x - a2’ +b]" ...

o [(x = a))’ +b1".

[Dk.: ].

Polynom lichého stupné ma alespon 1 redlny koten.
Polynom mé sudy pocet komplexnich kofeni.

Vyjadieni polynomu P(x) ve V.3.11. se nazyva rozklad polynomu v redlném oboru.

Necht' P(x) LI R [x]. Necht ¢,, c,, ..., ¢;jsou vSechny jeho navzdjem rtizné redlné
kofeny s lichou nisobnosti. Necht’ ¢; < ¢, < ... < ¢, Pak v intervalech (-, ¢)), (¢, ¢,),

(¢2, 3), ..., (cp1, ), (c;, ) polynom P(x) je stale nekladny nebo nezaporny. Jsou-li
dany 2 sousedni intervaly, pak v jednom z nich je P(x) nekladny a v druhém
neziporny.

[Dk.: ]



Def.:

Pozn.:

Def.:

Pozn.:

Nejvétsi spolecny délitel dvou polynomi

Necht' A(x), B(x) LU R [x]. Polynom C(x) U R [x] se nazyva spoleénym délitelem
polynomu A(x), B(x), praveé kdyz plati: C(x) | A(x) L C(x) | B(x).

Polynom D(x) LI R [x] se nazyva nejvétsi spoleny délitel polynomt A(x), B(x), ktery
oznacujeme NSD(A(x), B(x)), nebo D (A(x), B(x)) prave tehdy, kdyz plati:

1) D(x) | A(x) L D(x) | B(x).

2) UCx) O R [x]:Cx) | A(x) L C(x) | B(x) =>C(x) | D(x).

Ke kazdym dvéma polynomtim A(x), B(x) U R [x], z nichZ asponi 1 je nenulovy,
existuje jejich nejvétsi spolecny délitel.

[Dk.!: Konstruktivni — Eukliduv algoritmus:

a) A(x) = 0(x) => D(A(x), B(x)) = B(x).

b) st(A(x)) = st(B(x)) = 0.

Proved’'me nésledujici posloupnost déleni se zbytkem:

Ax) =B) . Qi(x) + Ri(x), st Ri(x) < st B(x)
B(x) = Ri(x) . Qa(x) + Ra(x), st Ra(x) < st Ry(x)
Ri(x) = Ra(x) . Q3(x) + R3(x), st R3(x) < st Ra(x)

Ri2(®) = Ro1(x) - Qu(x) + Ra(x), st Ra(x) <st Ry.1(x)

R 1(x) = Ry(x) . Qne1(0), Ri+1(x) = 0(x0)]

Toto dé€leni ukoncime, az dostaneme zbytek — nulovy polynom. Vzhledem
k nerovnostem na pravé strané tento nulovy zbytek existuje.

Posledni nenulovy zbytek, tzn. polynom R;(x) = NSD(A(x), B(x)). ]

a) Nejvétsich spolecnych délitelt 2 polynom je vice: Jestlize R, (x) je NSD, pak
kazdy polynom c . Ry(x); ¢ LU R - {0} je také nejvétsim spole€nym délitelem.

b) Ale normovany nejvétsi spolecny délitel 2 polynomt existuje prave 1 (koeficient
u nejvyssi mocniny je roven 1). Tento NSD se oznacuje (A(x), B(x)).

Necht’ A(x), B(x) LU R [x]. Polynomy A(x), B(x) nazyvame nesoudélné, pravé tehdy
kdyZ plati: normovany nejvetsi spolecny délitel se rovna 1 nebo (NSD(A(x), B(x)) = ¢;
c LUR-{0}).

Z Euklidova algoritmu je patrno, Ze je jedno, zda k vypoctu pouzivame zbytek R;(x),

i {1, 2, ... n}, nebo jeho nenulovy nasobek. Lze tedy v kterémkoliv kroku
Euklidova algoritmu kterykoliv polynom néasobit kterymkoliv nenulovym ¢islem.
Znehodnoti se tim neudplny podil, ale normovany nejvétsi spolecny délitel se nezméni.



Pozn.:

Def.:

Pozn.:

Dusledek.:

Derivace polynomu

Derivaci funkce si zavedeme ve 3. ro¢niku. Zde se pouze sezndmime s derivaci
polynomu, kterou vyuzijeme pii hledani vicenasobnych kotfenti polynomu. VSechny
véty si zde uvedeme bez dikazii.

Necht' P(x) U R [x], P(x) = aux" + an X + ... + apx® + aix + a,
Derivaci polynomu P(x) rozumime polynom P‘(x), definovany takto:

P4(y) = 0, je-li st(P(x)) < 0
() = amxX™! + ay (n-DX"? + ap2(n-2)x"7 + .+ ax(2)x + ay, je-li st(P(x)) = 1
Je-li kK J N, pak definujeme rekurentné (k + 7)-ni derivaci polynomu P(x) jako
polynom P**/(x) = (PP(x))-.

Obecny vztah (xX") = nx"".

[c.fOl"=c.f'(X)

Necht’ P(x), Q(x) U R [x]. Pak plati:
a) [P(x) £ Q)] =P*(x) £ Q*(x)
b) [P(x) . Q(x)]” =P*(x) . Q(x) + P(x) . Q*(x)

Necht P(x) UJ R [x], ¢ U R jeho k-nasobny koften, k [1 N. Pak plati:
¢ je k-nasobny kofen P(x) <=>P(c) = P‘(c) =P*“(¢) = ... = P*D(¢) =0 L P¥(¢) 2 0.

Necht P(x) LI R [x], ¢ U R jeho k-nasobny koten, k LI N, pak plati:
a) k=1=>P‘(c) # 0; c neni kofenem P*(x).
b) k>1=>cje (k— I) ndsobnym kotenem P*(x).

Necht' P(x) LI R [x], st(P(x)) = 1. Potom polynom Q(x) LI R [x], splilujici vztah
P(x) = (P(x), P*(x)) . Q(x), ma tytéZ koteny jako P(x), ale kazdy readlny pouze
jednoduchy.



Def.:

Pozn.:

Pozn.:

Def.:

Pozn.:

§4. Polynomické funkce

Necht’ P(x) [J R [x] je polynom, pak funkci f: y = P(x) nazveme polynomickou funkci.
Konstantni, linearni a kvadraticka funkce je zvlaStnim pfipadem polynomické funkce.

a) Defini¢nim oborem polynomické funkce je R.
b) JestliZe st(P(x)) je lichy => H(f) = R.
Jestlize st(P(x)) je sudy =>a,, >0 =>H(f) = (c; o), c U R.
a, <0=>H()=(-0;c),cUR.

Necht' f: y = P(x), P(x) # 0(x) je polynomicka funkce. Necht’ st(P(x)) = n. Pak plati:
fjesuda<=>2|n L az;=0pro UiJ{1;2; ... g } <=> vSechny koeficienty s

lichym indexem = 0.
n—1

fjelicha<=>2nedélin L a;=0pro UilI{1;2; ... } <=> vSechny koeficienty

se sudym indexem = 0.

Necht’ y = fix) je polynomicka funkce. Pak ¢ LI R nazveme nulovym bodem
polynomické funkce, praveé kdyz f(c) = 0.

a) Nulovy bod polynomické funkce je koien polynomu.
b) Hledani nulovych bodl je totéZ jako hledani kofenti polynomu.

Ptiblizné ur¢ovani redlnych nulovych bodi polynomické funkce (redlnych
koteni polynomit)



